Bu calismamiz ile siyah zemin Uzerinde
beyaz cizgi izleyen robot tasarimimizi
gerceklestirdik. Calismamiz oncelikle
6V Dc motor ve arduino yerlestirme ile
baslamistir. Daha sonrasin da iki adet
CNY70 sensorlerimizin devre tasarimi
gerceklestirdik. Gerekli kod alanlarimiz
da ise tekerlerin donus hizini ve
sensorlerin algilamasina gore hareket
onlerini belirledik.

GIRIS

Projenin amaci olusturmus
oldugumuz robot icin cizilen pisteki
volu takip etmesi ve sonuca varinca
durmasidir. Burada yol Uzerinde
robotumuzun sol sensoru 1 degerini
algiladiginda saga sag 1 algiladiginda
sola hareket etmesini saglamaktir.
Cizginin sonuna geldiginde ise sol ve
sag sensor 1 durumunu algiladiginda
durmasini istemekteyiz.

ugras alanlarimizda bize yol gosterici

GELISME

GUnumuz de robot tasarimi
asamasinda hizli bir gelisme
vasanmaktadir. Bunlarin basinda gelen
robot tasarimlarindan bir tanesi de
cizgi izleyen robottur. Yapmis
oldugumuz proje de L293B entegremiz
ile arduino beslemelerini ve arduino
dan gelen input degerlerimiz ile
motorumuza yon verdik.74HC14
entegremiz ile de CNY70
sensorlerimizden okunan verinin
ardunio’ya iletimini gerceklestirdik.
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Aracimizin tasarimini bitirdikten
sonra arduino kullanimi ve devre
tasarimi hakkinda genel fikir sahibi
olduk. Daha sonraki robot Uzerine

olmustur.

Bu projede bize degerli zamanini ayirip destek olan danisman hocamiz Yrd. Doc. Dr.

Murat AYKUT hocamiza tesekkur ederiz.




