OZET

GuUnumuz robot teknolojisinde sik ugrasilan alanlardan bir tanesi de ¢izgi
izleyen robotlardir. Hatta uluslararasi platformlarda da yarismalari
diizenlemektedir. Bizde buradan yola g¢ikarak bu uygulama alaninda kendi
tasarimimiz ile yeni bir boyut kazandirmak istedik.

Bunun icin Arduino UNQO’yu kullanarak CNY70 sensorleri ile ¢gizgi algilatma
islemini gergeklestirdik. Cizgiyi sensoOrlerimiz araciligiyla algilattiktan sonra
cikiglari reduktorli DC Motora gondererek hareketi sagladik. Bu hareket ve
algilama islemini gerceklestirebilmek icin Arduino platformunu kullanaraktan
yazmis oldugumuz kodlar ile aracin gizgiyi takip etme islemi saglanmistir.

Kullanilan ana malzemeler:
-Arduino UNO
-CNY70 Renk Sensorii
-74HC14 entegresi
-L293B entegresi
-6V DC Motor ve Tekerlek
-Sarhos Tekerlek



