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Muhendislik Fakdultesi

@ Bilgisayar Mihendisligi Bélimu
’ ) BIL 107 Dénem sonu sinavi
4. Bilgisayar sistemi performans diguimu kolay degildir. Belirli yik tipleri icin Benchmark adi verilen programiar bilgisayar
sistemlerinin performansini karsilastirmak icin kullanilir. Aralarinda en yiksek hizda haberlesemedikleri icin en hizli islemci
veya bellek en yuksek performansi garanti etmeyebilir.

Q. Bilgisayar bilesenleri arasinda bandgenigligini (birim zamanda aktarilan veri) iyilestirici ve maliyeti dustrtc bir ydntem
Oneriniz. \ : :
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b. Onerdiginiz ydntemin 6bek gizgesini gizerek bu hedefleri nasil sagladigini kisaca agiklayiniz. Ma['82+' M
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€. Onerdiginiz ydntemi kullanan ve ticari olarak basarili en az t¢ trting listeleyiniz. ' . ‘ i J . L
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2. Giriginden verilen dort bit isaretsiz tamsayi dederin 3'e béltnebilirlik testini yapan bir moduliin dogruluk tablosunu
@ olusturunuz.
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b. Karnaugh haritalama teknigini kullanarak 3'e béltnebilme testini gergeklestiren sadelestiriimis mantik devresini
tasarlayiniz.
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3. Vikipedi, 6zgur ansiklopedi'den: (Bu tanimlar henliz Turkge Vikipedi'de yer almadidi icin eklenmesi 6nerilir)

SpeedStep, bazi Intel islemcilerinde var olan, yazilim ile dinamik olarak islemci saat frekansinin degistiriimesine izin veren bir dizi dinamik frekans
olgekleme tekniklerinin ticari adidir. Bu sayede gergeklestirilen isleme bagli olarak islemci, basanm intiyacini kargilarken ayni zamanda gii¢ diiketimini ve
1s1 Uretimini azaltir.

s

PowerNow!, dizistii bilgisayarlarda kullanifan AMD islemcilerin hiz denetim ve g tiiketimi azaltma teknolojisidir. Batarya guctinii korumak, iglemci
sicakhigini ve pervane guriiltiisini azaltmak igin, diisiik ylik veya bilgisayarin kullaniimadigr anlarda, islemci saat hizi ve gekirdek gerilimi otomatik olarak
disdrilir. Sicakiik ile Ustel olarak degisen elektromigrasyonu azalttigi igin islemcinin yasam siiresi de artinimis olur.

Cool'n'Quiet, 64 bitlik AMD Athlon iglemci ailesi ile tanitilan hiz denetim ve giig tiketimi azaltma teknolojisidir. Islemcinin is yapmadi§i anlarda saat hizi ve
gerilimini azaltarak galigir. Bu teknolojinin amaci, toplam glig tiketimini ve 1si Uretimini azaltarak daha yavas (ve sessiz) pervane doniist saglamaktir. Daha
serin ve sessiz galisma amaglarindan dolayi Cool'n'Quiet adi verilmistir. Dustk gig tuketimi ile dizusta bilgisayar batarya émrint uzatmak igin geligtirilen,
Intel'in SpeedStep ve AMD'nin PowerNow! Teknolojilerine benzerdir.

Yukarida agiklanan dinamik gug yénetim ¢zellikleri olmayan dusik maliyetli bir MIB'in saat frekansini dinamik olarak
degistirebilecek bir devrenin 6bek ¢izgesini ¢iziniz. Islemciye girig olarak verilen saat freaknsinin 125 MHz ve 1 GHz
arasinda degistirilebildigini ve saat frekansinin, hizin dinamik gti¢ yonetimini denetleyen isletim sistemi tarafindan, anakart
Uzerinde yer alan 2 bitlik bir kaydedicide saklandigini varsayabilirsiniz. X;Xo=00 ve X:Xo,=11 sirayla en yavas (125 MHz) ve
en hizll (1 GHz) saat frekanslarina karsi dismektedir.
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Dinamik glic yonetimini gerceklestirecek dbeklerin tumiini tasarlaymiz.
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Tam hiz saat frekansi fyis ve hiz denetimi igin iki bitlik X1 X, giriglerini alarak iglemcinin kullandidi gercek frekans f,u Ureten
dinamik gui¢ yonetimini gergeklestiren devrenin detayl devre semasini giziniz.



